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23.

Bistabilní klopné obvody –   jak už sám název napovídá, jsou klopné obvody, vyznačující se dvěma rovnocennými stabilními stavy. V těchto mohou setrvat libovolně dlouhou dobu, pokud nejsou vnějším zásahem (změnou logické úrovně na vstupu) překlopeny.


Obvykle mají dva výstupy označené Q a Q, kdy jeden je negací druhého. V sekvenčních logických obvodech slouží jako paměťový prvek.

Nejjednodušším bistabilním klopným obvodem je klopný obvod typu R-S:

Jedná se o nesynchronizovaný KO – zapojení:
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Nelze u něj vyloučit vznik nežádoucího neurčitého stavu.     
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V praxi se častěji využívají KO synchronizované. Příkladem je klopný obvod R-S-T, kde je na vstupy R a S  přivedena vhodná (opačná) logická úroveň a obvod je pak do požadované činnosti uveden až působením synchronizačního impulsu do vstupu T. Synchronizační vstup se též označuje písmenem C (Clock – hodiny – proto se mu říká vstup hodinový).

U klopného obvodu R-S-T však stále existuje možnost vzniku nežádoucího neurčitého stavu. Tento vznikne připojením shodné logické úrovně na vstupy R a S. Řešením je propojení těchto vstupů invertorem který zajistí, že vstupy R a S budou mít za každých okolností opačnou úroveň. Vzniká tak jediný informační vstup, označený D (Data) na který je přivedena požadovaná logická úroveň. Hodinové pulsy pak přivádíme na vstup C Tento klopný obvod nese označení D.
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Nevýhodou všech dosud popsaných klopných obvodů bylo řízení stavem, tedy logickou úrovní na hodinovém vstupu. V době trvání pulsu mohl být klopný obvod ovlivněn rušením. (Obvod je vlastně „průchozí“ – otevřen). Riziko rušení je možno zmenšovat zkracováním doby trvání hodinového pulsu, což však nelze neomezeně. 

Řešením je změna způsobu řízení. Klopné obvody které toto umožňují mají odlišnou strukturu. Jedná se o dvojité klopné obvody zapojené podle následujícího vyobrazení:
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Stav klopného obvodu je řízen dynamicky, tedy náběžnou nebo sestupnou hranou pulsu. V literatuře bývají označovány jako klopné obvody typu Master – Slave.

Příklad zapojení dvojitého klopného obvodu typu J-K reagujícího na sestupnou hranu hodinového pulsu:
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Dvojitý KO typu J-K reagující na sestupnou hranu hodinového pulsu se vyráběl pod označením 7472 jako monolitický integrovaný obvod v pouzdru DIL14.

Pro zastaralost (nevyužité pouzdro DIL14) byl nahrazen dvojicí stejných KO a vyrábí se pod označením 7473 (v různých modifikacích také jako 7476, 74107, 74112 atd…) v pouzdrech DIL14 a DIL16. Bližší údaje viz katalog IO nebo příručka Přehled obvodů TTL  I.a II. Díl (vydalo nakladatelství BEN technická literatura).
