Rady při programování
1) EV3 robotu musí být zapnutý a připojený USB kabelem popř. spárovaný s PC přes Bluetooth
2) [bookmark: OLE_LINK4][bookmark: OLE_LINK5][bookmark: OLE_LINK6]Ultrasonic senzor je zapojený do 4. portu (lze přenastavit při programování)
3) [bookmark: OLE_LINK1][bookmark: OLE_LINK2][bookmark: OLE_LINK3]Motory se implicitně zapojují do portů B a C (lze přenastavit při programování)
4) Kulaté ultrasonic „oči“ je nutné do programu doinstalovat z externího uložiště:
https://www.lego.com/cs-cz/mindstorms/downloads
kde můžete stáhnout i další EV3 softwarové bloky pro další senzory
5) Program samotný se skládá z bloků:
LOOP – cyklus – lze nastavit počet opakování, popř. nechat přednastavené nekonečné opakování
Motor – hodnotou -100 nastavíme robota, aby jel na opačnou stranu
             – další hodnotou je ON – motor je zapnutý, dokud nedostane signál od senzoru
Wait – zvolíme požadovaný senzor a nastavíme jeho požadovanou vlastnost, v případě splnění postoupí program o blok dál.
Sound – zvuk přehrávaný přímo z EV3 kostky, vybíráme ho z pravého horního rohu bloku. 
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