Meéreni na mape Prerova

Tym zaka:

Pomucky: Mapa Prerova (Reinpress, 2017), buzola, pravitko, provazek, krabicka 10 x 10 cm
ze stavebnice i Triangle - elektronické zarizeni MASTER +

a) K meéreni vzdalenosti:

DALKOMER = ultrazvukovy senzor vzddalenosti + 4 pinovy kabel

b) K méreni azimutu: KOMPAS = senzor 4v1 — 3-osy magnetometr + 4 pinovy kabel
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Ukol &islo 1: Casti mapy

Prohlédni si mapu Prerova a zakrouzkuj, zda obsahuje tyto casti:
1) Nazev:
2) Mapoveé pole
3) Legenda
4) Meéritko

5) Tiraz (kdo a kdy mapu vytvoril

Do volnych poli vepis: nazev, méritko, tiraz.

kol Cislo 2: Orientace mapy

U
1. umistime buzolu do rohu mapy
2

na otocném kruhu buzoly nastavime znacku severu (N, 0° nebo S)ke stfedni
smeroveé care

3. mapou otacime tak dlouho, dokud nam magneticka strelka neukazuje na
znacku sever



Ukol &islo 3: MéFeni vzdalenosti

Na mapé Pferova si najdi nadi $kolu ZS Travnik a ur¢i, jak jsou daleko jednotlivd mista
zadand v tabulce. Pokus se urcit vzdalenost 3 zplsoby:

a. Pomoci grafického méritka

b. Pomoci Ciselného méritka
c. Pomoci masteru + zlutého senzoru vzdalenosti ze stavebnice iTriangle N
VSechny vysledky zaznac a do zavéru vyhodnot, zda se shoduji a zdGvodni.

Precheza

Meopta

Ornitologicka stanice
Pamatnik lovci mamut

Rozvodna Dluhonice

Vypocty: 1 cm = .......... m
...... CM = e Xeveeee = veeereeeennaM _
...... CM = e Xereeeier = vereeeeenaM Zaver
...... CM = e Xereeeies = veeeeeeeaM
...... CM = e Xereeeier = vereeeeenaM
...... CM = i Xeveeeee = vevereeeennaM



Ukol ¢&islo 4: Méfeni azimutu

Na mapé Pferova si najdi nasi $kolu ZS Travnik a uré¢i, na kterou svétovou stranu a pod
jakym azimutem pujdes na jednotlivd mista uréena tabulkou. K uréeni azimutu pouzij:

a) Buzolu

b) Jednotku MASTER + zeleny I12C senzor 4 v 1, a to konkrétné 3-osy magnetometr.
Pro spravnou funkci kompasu je potreba po kazdém spusténi provést kalibraci
senzoru v délce cca 40s. V dobé kalibrace je potreba tocit v prostoru senzorem tak,
aby se otacel kolem vSech os. V pripadé, ze neni hodnota azimutu pfi stabilni
poloze senzoru stala, nedoslo ke spravné kalibraci senzoru.

Do zavéru napis jak se ti méreni dafilo a zda se udaje azimutl shodovali.

Precheza

Meopta

Ornitologicka stanice
Pamatnik lovcii mamutt

Rozvodna Dluhonice

Zaver:







