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Nespojité regulátory : 

Jsou to takové regulátory, které provádějí regulační zásah ve skocích, tedy vždy po dosažení nebo po překročení nastavené (žádané) veličiny.

Z toho důvodu je nutno volit minimálně dva ustálené stavy. Jeden, který je výrazně vyšší nežli je požadovaná veličina, a druhý výrazně nižší, nežli je žádaná veličina. Mezi těmito dvěma hodnotami leží nastavená hodnota. Po dosažení této hodnoty se přepíná na hodnotu vyšší nebo nižší. Přitom je nutno počítat se setrvačností soustavy.

Příklad :  Regulace teploty žehličky.Pro žehlení tkaniny je zapotřebí teploty 300°C. Žehlení lze ale s jakýms-takýms úspěchem provést i při teplotě 250°C až 350°C, kdy ještě nehrozí spálení této látky.
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Průběh nespojité regulaci můžeme popsat takto:
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kde : w- žádaná (nastavená) hodnota

2A – povolená tolerance regulace (hloubka regulace)

xust – ustálená hodnota regulované veličiny na horní úrovni bez použití regulátoru

x´0 – ustálená hodnota regulované veličiny na spodní úrovni bez použití regulátoru

xw- skutečná regulační odchylka

Tz – doba zpoždění

 τ – časová konstanta obvodu

Tzap – doba sepnutí kontaktů

Tvyp – doba rozepnutí kontaktů

y- velikost procházejícího proudu

x – skutečná dosažená hodnota regulované veličiny

Tsp – doba, za kterou dosáhne regulovaná veličina žádané hodnoty

Pro předběžný výpočet regulačního obvodu použijeme empirické vzorce : 
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Použité materiály : 

L.Stibůrek :  Automatická regulace

Vlastní tvorba autora
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