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Nazev, anotace

Stejnosmérny elektromotor

Pomoci této prezentace zaci pochopi slozeni a princip
¢innosti elektromotoru. Zjisti, k ¢emu slouzi jednoduché
zafizeni nazyvané komutator. Nakonec dokazi popsat vyhody
a nevyhody téchto motort a jejich vyuZiti v praxi.
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Stejnosmerny elektromotor

« Je elektricky stroj, meénici elektrickou energii na mechanickou praci.
« Zarizeni k premene elektrickeé energie na pohybovou energii rotoru.

» Zakladni Casti jsou:

> Stator — pevna, nepohybliva ¢ast tvofena permanentnim magnetem nebo elektromagnetem

> RoOtor — oto&na, pohybliva &ast s magnetickym obvodem, vinutim a hfideli, na které je
nasazen komutator

« Princip ¢innosti: Magneticka pole rotoru a statoru na sebe vzajemné pusobi a vytvari
kroutici moment, ktery je pfenasen na hfidel stroje. Otacejici rotor vykonava mechanickou
praci. Zjednodusené: Na vodi¢ s proudem pusobi v magnetickém poli sila.

. Vysvetli modre oznacené terminy na tomto snimku !

« Schématicka znacka



Funkce stejnosmerneho motoru 1

Ktera Cast (stator x rotor) je pfipojena ke zdroji stejnosmérného
napéti ?

Cim je tvofen stator ?
Jak se nazyva oranzoveé oznacCena Cast na obrazku? K ¢emu slouzi?




Funkce motoru 2

Vzhledem k polarité statoru a rotoru se

souhlasné podly (barvy) odpuzuji a rotor se otaci. Opaéné poly se pritahuji, rotor se stale
otaci. V okamziku, kdy se rotor dostane
do vodorovné polohy, dojde
na komutatoru k Jsou uvedené popisy pFepnuti polarity

magnetického polp rotoru. , v viv
spravne prirazeny Kk

obrazkiim? Vysvétli !
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Komutator

Je prstenec, umisteny na rotoru stroje (hrideli), k nemuz jsou
pripojeny jednotlivé vyvody civek rotoru.

Je rotacni prepinacC, menici smer elektrickeho proudu vedeného do
rotorovych civek dvakrat béhem kazde otacky ( po kazdem pootocCeni
0 180°).

Meni polaritu magnetického pole prochazejiciho rotorem — tak
dochazi ke zméne smeru indukcnich siloCar v civce.

Do schématu zakresli:
a) smér proudu prochazejiciho zavitem
b) smér sily pusobici na ¢asti zavitu

Popis, co se deje, kdyz:
a) jsou ¢asti zavitu rovnobézné s pély magnetu
b) zavit se otoCi do vodorovné polohy




Otazky

Z jakeho materialu je zhotoven magneticky obvod rotoru, ktery nese
vinuti pripojené na komutator ?

ProcC je chlazeni dulezitou soucCasti funkCnosti elektromotoru? Jak
muze byt chlazeni provedeno ?

Na Cem zavisi rychlost motoru na stejnosmeérny proud ?

Jaké jsou vyhody a nevyhody stejnosmérnych motort oproti jinym druhiim
motoru ?

Mohou stejnosmérné motory fungovat i jako dynama ?

V kterém roce objevil Zénobe Gramme princip €innosti stejnosmérného
motoru ?

V jakych strojich jsou stejnosmérné motory vyuzivany ?
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